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⑪本ミッションの狙い ⑫実現のキーとなる要素技術

小型人工衛星技術を活用し、小型

再突入カプセルを用いた、サンプ

ル回収を伴う短期・廉価・高頻

度・高難度宇宙環境利用技術を構

築し、ポストISS／次期月・惑星

有人宇宙開発に貢献し得る宇宙環

境利用と技術実証の機会を創出す

る。

① 高推力推進装置を用いた制御再突入

技術、②高機動姿勢制御技術、③大気

圏再突入熱防護技術、④高精度揚力誘

導技術、⑤緩降下回収技術、⑥管制運

用技術、⑦対有人安全設計技術等
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③セッション名

宇宙環境利用ミッション

④発表タイトル

超小型宇宙機による宇宙環境利用・回収プラットフォームの実現

⑩概要（200字程度）

小型再突入カプセルを用いたサンプル回収を伴う高頻度宇宙環境利用・

再突入回収技術を確立し、新しい宇宙環境利用と技術実証の機会を創出

する。無人機としてのプラットフォームに加え、有人拠点からの回収を

行うプラットフォームの研究開発を行う。高推力推進装置を用いて超小

型衛星を軌道離脱させ、小型再突入カプセルを大気圏に再突入させて、

海上において捕獲し、サンプルの回収を行う。①高推力推進装置を用い

た制御再突入技術、②高機動姿勢制御技術、③大気圏再突入熱防護技

術、④高精度揚力誘導技術、⑤緩降下回収技術、⑥管制運用技術、⑦対

有人安全設計技術等について研究開発を実施する。

⑬本ミッションを達成するために必要な衛星のスペック・機能・軌道 ⑭開発状況・計画

● 小型回収カプセル

・質量：約30kg

・形状/寸法：HSRC相似形状/直径500mm

● 超小型人工衛星

・質量：100kg以上

・機能：高推力推進装置、高機動姿勢制御、制御再突入、緩降下回収

● ELS-R

2024年2月現在：詳細設計段階

2025年度～：打上実証予定

※約6カ月の軌道上運用を経て大気圏再突入の後、サンプル回収

● ELS-RS

2024年2月現在：概念設計段階
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⑮衛星のイメージ図 ⑯ミッションのイメージ図（※あれば）
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超小型人工衛星を用いた新しい宇宙環境利用技術、軌道上技術実証技術を確立する。株式会社ElevationSpaceが取り組むELS-R事業では、小型再突

入カプセルを用いた宇宙環境利用実験とサンプル回収技術の実証を実施し、宇宙環境利用及び軌道上技術実証の機会を提供するプラットフォーム技

術を確立する。無人機単体、及び有人拠点での利用の双方を可能にする。再突入・回収技術は超小型衛星技術の軌道上実証と評価を行う上での輸送

サービスの一環として重要な技術であり、将来的に幅広い技術分野に適用され、宇宙利用の裾野拡大に寄与するものである。上記の実現に必要とな

る要素技術（⑫項）についても、株式会社ElevationSpaceが主体となり開発に取り組んでいる。尚、ELS-R初号機における生物培養実験は株式会社

IDDK社、及び株式会社ユーグレナ社と共同で取り組む。これらの要素技術は様々なアプリケーションに適用でき、将来の宇宙開発に大きな貢献が

期待されるものである。要素技術単体の技術実証を50kg級の超小型人工衛星で実施することについても検討を行っている状況である。
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